Palmiche el prime robot cubano en certamen internacional
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Estudiantes y profesores cubanos presentaran por primera vez en una competencia
internacional de robética un robotracer (vehiculo autbnomo en pequeiia escala) de la disciplina
Seguidor de lineas, con disefio y construccion nacional.

Nombrado Palmiche, el robot fue desarrollado por estudiantes y profesores del Grupo de
Robotica y Mecatronica (GRM) de la Universidad Tecnologica de La Habana José Antonio
Echeverria (CUJAE), en colaboracion con las Facultades de Arquitectura y Automatica.

Palmiche (nombre del caballo de un popular personaje de ficcién de dibujos animados
cubanos) participara en la Competencia de Robotica 2019, que sesionaré del 20 al 23 del
actual noviembre, en la Universidad Técnica Federico Santa Maria, de Chile.

Los participantes en esta cita podran clasificar para una competencia mundial en Japon, que se
reconoce como la maxima expresion de estos eventos.

En la actualidad, el GRM perfecciona a Palmiche para que gane en velocidad y autonomia,
explicé a Granma la coordinadora del grupo, Ivén Oristela Benitez.

“La tercera version de Palmiche supera cinco veces en velocidad a la primera, ademas, se
trabajo en el disefio de las transmisiones mecanicas, en las areas de hardware y software, asi
como en la arquitectura de la pista final”, detalld.

El Ministerio de Industrias de Cuba colabor6 con esta iniciativa a través de la empresa de
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muebles Dujo, que dond el material melamina, el cual se utilizara para el recorrido de Palmiche
en la Competencia de Robdtica 2019.

Por otro lado, sus creadores proponen llevar este proyecto tecnolégico a la industria nacional,
mediante la iniciativa de mover mercancias sin necesidad de la intervencion humana.

Un robotracer o robot es un vehiculo autbnomo en pequefa escala, cuyo objetivo es recorrer
un escenario establecido bajo reglas estandarizadas, en el menor tiempo posible.

Para cumplir ese proposito, el robot tiene tres oportunidades: en un primer momento adquirir la
mayor informacion posible de ese espacio, y luego, optimizar el recorrido y disminuir el tiempo
en que completa el objetivo.

En noviembre de 2018 se cred el Grupo para el Desarrollo de la Robotica en Cuba, integrado
por académicos e investigadores.

Tomado de PRENSA LATINA
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